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1 Zadani

Sestavte program pro komunikaci po sériové lince a to pfimym programovanim registrt asynchronniho obvodu
UART 8250 dle nésledujicich pokyni:

e napiSte program pro vysila¢ znaki po sériové lince,
e napiSte program pro prijimac¢ znaki prichazejicich po sériové lince,

e programy odladte a predvedte funkénost na propojené dvojici pocitac¢i PC; prijimané a vysilané znaky
zobrazujte v oddélenych c¢astech obrazovky monitoru, prozkoumejte chovani obvodu 8250 pfi rdznych
rychlostech.

Pozndmka: Programy nejprve napiste bez pouziti pferuseni, az poté s vyuzitim sluzeb prerusovaciho systému.

2 Vypracovani

Pomucky:

2 ks PC x86 kompatibilni

Kabel pro propojeni pres sériovy port

Operacni systém MS-DOS
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Vyvojové prostiedi Turbo Pascal

Pouzili jsme predpfipravené programy intersta.pas, seriasta.pas pro obsluhu sériového portu, ve kte-
rych jsme provedli nékolik tprav:
seriasta.pas

program serial;
uses dos, crt;

const
{---—————— COM ports in PC --—--—-———————-——-- }
COM1= $3£8;

procedure init_com (portaddr: word);
begin

port [portaddr+LCR ]:=$80;
port[portaddr + DLM]:=DLM_HIGH;
port[portaddr + DLL]:=DLL_1200;
port [portaddr+LCR] :=0;

port [portaddr + LCR]:=LCR_8BIT;
port[portaddr + IER]:=0;
port[portaddr + MCR]:=MCR_DTR;

end;

<- $3FB pfepnout na nastaveni rychlosti }
> 300 Baud 1}

1200 Baud }

$3FB prepnout zpét }

Line Control Register, 8 bit, bez parity }
bez pferuSeni }

Modem Control Register: DTR}
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function rx_rdy (portaddr: word): boolean;

begin

rx_rdy:=((port[portaddr + LSR] and 1) <> 0); { <- maska }
end;

function tx_rdy (portaddr: word): boolean;

begin

tx_rdy:=((port[portaddr + LSR] and LSR_BF) <> 0); { <- registr }
end;



intersta.pas

program interp;
uses dos, crt;

const

{---——————— COM ports in PC ------=————————-——- }
COM1= $3£8;

COM2= $2£8;

Intr: Integer = $0c; {xOc - COM1, xOb - COM2}

var
com: word;
intno: byte; { ¢&islo pt¥eruSeni }
oldvect: pointer; { pro uloZeni pivodniho vektoru p¥eruSeni }
c: char;

Xp, yp ,XV ,yv: byte;

procedure rx_int; interrupt; { obsluha pferuSeni }
begin

window(1, 13, 80, 25);

gotoxy(xp, yp);

c:= rx_get(com); { na¢ti znak }
write(c); { vypis }
if ¢ = chr(13) then
writeln;
Xp:= wherex;
yp:= wherey;
port[$20] := $20; { odhlaseni ¥adi&i pF¥eruseni }
end;
begin { hlavni program }
init_com(com) ; { inicializace }
GetIntVec(intno,oldvect); { uloZeni vektoru pferuSeni }
SetIntVec(intno,@rx_int); { nastaveni vlastni obsluhy }
while (ord(c) <> 27) do { dokud nebyl stisknut Esc }
begin
if keypressed then
begin
if tx_rdy(com) then { je pfipraven pro vysilani }
begin
window(1, 3, 80, 10);
gotoxy (xv, yv);
c:=readkey; { pfecti znak z klavesnice }
tx_put(com, c); { odesli }
write(c); { vypi8 na obrazovku }
if ¢ = chr(13) then { Enter }
writeln;
xv:= wherex;
yv:= wherey;
end;
end;
end;
c:=readkey; { jest& pocka na 1 stisk klavesy }
if ¢ = #0 then { rozsi¥eny kéd }
c:=readkey; { pfecti, aby se po,ukonleni nepouzila tato klavesa }
SetIntVec(intno,oldvect); { vraceni ptavodniho vektoru }

end.



3 Zavér
Béhem testovani programu jsme se setkali jen s mensimi problémy, kdyz nam nahle prestal fungovat jiz odladény

program—pomohl restart. Pfi bliz§im pohledu do zdrojovych soubori programt je vidét, Ze je potfeba nastavit
mnoho registrti (procedure init_com), aby se podafilo zprovoznit sériovy port.



