61) 

Termistory jsou nelineární rezistory (se souměrnou charakteristikou), jejichž hodnota odporu závisí na teplotě. Mají záporný teplotní součinitel, tedy jejich odpor klesá s teplotou. VA: Zpočátku roste proud lineárně s napětím, sklon čáry je dán teplotou prostředí. Pak vzniká lavinová ionizace atomů v kristalické mříži a diferenciální odpor je záporný. Při ještě větším proudu úbytek na termistoru klesá (přechod do oblasti kladného dif. odporu). Při dalším zvětšování proudu dojde po dosažení maximální dovolené výkonové ztráty k tepelnému přehřátí a posléze ke zničení termistoru.

Slouží k měření a reguleci teploty (kontrola teploty ve spalovacích motorech), k ochraně žhavicích vláken elektronek, ke stabilizaci napětí, pro měření malých proudů na vkv, ke kopmpenzaci vlivu teploty na změny vlastností elektrických obvodů atd.
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62) Pozistor

Pozistor je nelineární, symetrický odporový jednobran, jehož odpor se zvyšující se teplotou se výrazně zvětšuje. 

Fyzikálně jde o součástku vyrobenou z feroelektika.  U feroelektrik existuje narozdíl od dielektrik spontánní polarizace.Velikost spontánní polarizace se mění s teplotou.  Při určité teplotě dochází k zániku této polarizace a permitivita klesne z tisíců na jednotky.
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Značka pozistoru:              
[image: image17.bmp]               

Voltampérové charakteristiky je nutno měřit s ohledem načasovou konstantu pozistoru aby došlo k ustálení teploty. Měří se při stále teplotě okolí, tím lze získat charakteristiky závislé pouze na oteplení procházejícím proudem. Pro různé teploty okolí dostaneme soustavu křivek s parametrem 
[image: image2.wmf]J
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.  Závislost lze rozdělit na část, v níž odpor nepatrně klesá s teplotou a na vzestupnou oblast, v níž odpor po průchodu minimem velmi prudce roste. Další oblast navazuje na horní část se záporným teplotním součinitelem a pro praktické využití nemá význam.

Použití: Především jako teplotní čidlo (ochrana proti přetížení motorů...), indikátor teplotního odporu (měří se přestup tepla), jako časový
[image: image3.wmf] spínač (zpoždění přítahu relé, rozběh jednofázového motoru)
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63- Hallův jev

Na obr. 1 je uspořádání vodiče, kterým protéká elektrický proud I a na který pùsobí  současně magnetické pole. Elektrický proud je realizován volnými nosiči proudu, které jsou vychylovány magnetickým polem. U polovodiče s vyjádřenou vodivostí se objeví na nepřeplněných kontaktech 3,4 potenciální rozdíl 
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, jehož hodnota je definována vztahem:
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je materiálová konstanta
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magnetická indukce


d
tloušťka destièky


I
protékající proud
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Hallovo napětí

V elektrickém poli se díry pohybují obráceným zpùsobem než elektrony. V krystalu na obr.2 se díry pohybují ve směru A a elektrony ve směru B. V magnetickém poli se elektrony vychýlí ve směru N, díry ve směru M. Natáčejí-li  elektrony potenciální hladiny  ve směru RS, naklánějí díry potenciální hladiny na opačnou stranu (směr TU). Znamená to, že výsledný efekt při stejné koncentraci elektronů a děr je nulový . Je-li polovodič vodivosti P nebo N objeví se Hallovo napětí. Hodnota 
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 je tedy definována majoritními nosiči, objeví-li se nosiče minoritní tak Hallovo napětí snižují.

-minimum minoritních nosičů

-vektor mag. indukce kolmo k destičce

- èím menší tloušťka destičky, větší citlivost,nížší mechanická pevnost.
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65. Nakreslete elektrické schéma jednoduchého vf výkonového zesilovacího stupně s vakuovou triodou a vyložte jeho činnost

                                                                               +
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- zapojení je podobné se zapojením s tranzistorem

- řídící mřížka mezi anodou a  katodou vakuové triody umožňuje ovládat proud

- je-li potenciál mřížky roven potenciálu katody ,má anodová charakteristika stejný 

  průběh jako charakteristika diody

- záporné napětí mezi mřížkou a katodou vytváří brzdící elektrostatické pole a tím 

   se zmenšuje anodový proud

- řídícím napětím U11 se řídí napětí U22

66) Popište základní druhy termokatod pro vakuové součástky a uveďte jejich základní výhody a nevýhody.

Katoda se zahřívá průchodem proudu žhavícím vláknem. Je-li vlákno obvykle wolframové samo emisní katodou, jde o přímožhavenou elektrodu.
Je-li katoda tvořena kovovou trubičkou  , v níž je izolované žhavící vlákno upevněno, je to nepřímožhavená katoda. Povrch katody je pak opatřen emisní vrstvou ze směsi sloučenin prvků s malou výstupní prací.

Přímožhavené  katody se používají ve velkých vysílacích elektronkách, nepřímožhavené v elektronkách malého výkonu.

Přímožhavená katoda musí mít v sérii termistor, aby nedošlo při zapnutí ke zničení elektronky.

67. Neutralizace vf lampového zesilovače :


V zapojeních se společnou katodou, emitorem a sourcem se při vf aplikacích začíná uplatňovat přenosová kapacita CMK, CBE, CGS, která by při využití plného dosažitelného zesílení vedla k nestabilitě, nebo přinejmenším k chybám ve tvaru kmitočtové charakteristiky zesilovacího stupně. Pro její negativní účinky je nutné její vliv potlačit. Tomuto postupu se říká neutralizace neboli unilateralizace. Neutralizace se dosáhne tak, že do mřížky (Báze, Hradla) se přivede z výstupního obvodu sinál, který má stejnou velikost, ale opačnou fázi, než signál pronikající na vstup průchozí kapacitou. Protože na vysokých frekvencích není možné zanedbat vliv nenulového odporu, který je uvnitř tranzistoru v sérii s kapacitou CMK, musí neutralizační obvod obsahovat i sériový odpor. Jedině neutralizovaný stupeň můžeplně využít zesílení, které je tranzistor schopen poskytnout.

Signál pro neutralizaci o potřebné velikosti získáme z výstupního laděného obvodu odbočkou. Viz obrázek 
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ot. 68.: 
Průletový klystron:

Schéma průletového klystronu sem kreslit nebudu a když to dostanu do písemky tak sem pěkně v p****i. Schéma je na příloze. Klystron pracuje na využití konečné průletové doby elektronových svazků zkrz elektronku. Zde se svazky tzv. modulují, aby v proletujícím svazku byly vytvořeny shluky elektronů (dále již jen e-). Katoda, urychlovací a zaostřovací soustava vytváří e- svazek a po průletu mřížkami rezonátoru I a II dosáhne kolektoru. Zavedením vstupního signálu do prvního  rezonátoru se v první půlperiodě e- urychlí oproti svazku a ve druhé zpomalí. Tím urychlené e- dohánějí zpomalené a vznikají místa bez nábojů a zase naopak e- shluky. Tyto shluky postupují střední rychlostí svazku, která je závislá na urychl. napětí Uz. Průlety e- indukuji ve druhém rezonátoru proud s kmitočtem vst. nap. Fáze brzdícího napětí na rez. II je taková, že když prolétává rez. max. e- je napětí nejvyšší, tj. snaží se rozehnat shluky e-. Jelikož je poměrná vzdálenost mezi mřížkami velmi krátká, tj. doba po kterou je elektronový svazek v „záběru“, je i výkonové zesílení klystronu malé. Zvětšením interakce, tj. zvýšením počtu dutin podél dráhy svazku lze zvýšit výk. zes. Toť ke klystronu vše, doufám, že ste z toho chytřejší než já.... :-))

69.
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Magnetron se provozuje za stavu, kdy je mag. pole nad kritickou hodnotou Bk. Slouží pak k výrobě el. kmitů velmi vysokého kmitočtu.

Při chodu magnetronu se rozkmitají všechny dutiny. Kmity se udržují vzájemným působením elektronů, které se pohybují po akčním prostoru. řada rezonátorů zde tvoří periodickou zpomalovací strukturu pro elmag. vlnu. Struktura je rezonanční a proto se na anodě objeví točivé pole s tvarem stojatého nebo postupného vlnění. To závisí na počtu dutin a na počtu vytvořených vln. Energie se odvádí vazební smyčkou z jedné dutiny.

Nejčastěji pracují magnetrony m módu (. Magnetron s postupnou vlnou není jemnovlnný a dá se vybudit na více kmitočtů. Nežádoucí módy se vylučují zavedením zkratovacích propojek mezi body, které mají ve správném módu stejný potenciál ve stejném okamžiku.

Výhody: spolehlivost, jednoduchost, vysoká účinnost, malé rozměry.

Nevýhody: nemožnost přelaďování, špatná stabilita vyráběného kmitočtu.
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1 - těleso anody

2 - katoda

3 - rezonanční dutina

4 - výstupní vedení

5 - štěrbina rezonátoru

70. Vyložte princip vytvoření zaostřeného urychleného svazku elektronů elektronovou tryskou.

Elektronová tryska slouží k vytváření elektronového svazku, k jeho urychlení a jeho zaostření na luminofor.

Skládá se z katody, první mřížky a několika dalších elektrod.Poslední elektroda, která má z pravidla největší napětí vůči katodě se nazývá anoda. Celá soustava je na zobrazena na obrázku.







V těsné blízkosti svého emitujícího povrchy je katoda překryta mřížkou G1 tvořenou trubicí, která je uzavřena clonou o průměru cca 1mm. Velikostí záporného napětí na této elektrodě řídíme proud svazku elektronů a tím jas stopy.

Ve směru pohybu elektronů následuje ve vzdálenosti asi 1mm další elektroda (mřížka) G2 s konstantním napětím proti katodě.

Zaostření obrazu se provádí pomocí elektrod G2 a G4, na kterých je stejné napětí. Svazek se zaostřuje pomocí elektrody G3, která je umístěna mezi G2 a G4. Poslední mřížka G4 je spojena se slabím povlakem na obrazovce, který odchytává elektrony sekundárně vyražené z luminoforu obrazovky.

Urychlování elektronu: Elektron emitovaný z katody je urychlován anodovým napětím obrazovky Uak. V okamžiku, kdy byl emitován a nachází se v blízkosti katody je jeho potenciální energie rovna Wp=UakQe, tato energie se během pohybu přemění na kinetickou energii Wk=1/2 mv2  odtud dostáváme rychlost, kterou dopadne elektron na luminofor:
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samozřejmě výsledek platí pro rychlosti v značně menší než rychlost světla, kdy je hmotnost ještě konstantní.

Vychylování svazku:- elektrostatickým vychylováním 
 - elektromagnetickým vychylováním 
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